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1. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине 

(модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной 

образовательной программы 44.03.01 Педагогическое образование, профиль 

«Технология» 

Изучение данной дисциплины необходимо для овладения студентами 

теорией и практикой расчета, анализа и проектирования электромеханической 

части современных систем автоматизированного электропривода, вопросами 

автоматизации проектирования, их экологического влияния и социальной 

значимости. 

В результате освоения ООП бакалавриата обучающийся должен овладеть 

следующими результатами обучения по дисциплине: 
 

Коды 

компетенции 
Результаты освоения ООП 

Содержание компетенций 

Перечень планируемых результатов 

обучения по дисциплине 

ПК-10 способностью проектировать 

траектории своего 

профессионального роста и 

личностного развития 

Знать: 

методы самодиагностики и оценки 

показателей уровня профессионального 

и личностного развития; 

Уметь: 

проектировать траектории своего 

профессионального роста и личностного 

развития; 

Владеть: 

навыками проектирования траектории 

своего профессионального роста и 

личностного развития;  

способами осуществления 

профессионального самообразования и 

личностного роста, проектированию 

дальнейшего образовательного 

маршрута и профессиональной карьеры; 

СПК-2 способен применять содержание 

технических и технологических 

дисциплин для разработки и 

реализации программ 

дополнительного образования 

школьников в сфере технического 

творчества  

Знать:  

содержание технических и 

технологических дисциплин, связанных 

с реализацией программ 

дополнительного образования 

школьников в сфере технического 

творчества. 

Уметь:  

формировать содержание обучения по 

программам дополнительного 

образования школьников в сфере 

технического творчества на основе 

изученных технических и 

технологических дисциплин; 

ориентироваться в современных 

концепциях и последних достижениях 

технических и технологических 

дисциплин, формирующих содержание 

обучения по программам 

дополнительного образования 

школьников в сфере технического 



творчества; 

– использовать достижения науки для 

обоснования применяемых методов 

обучения по программам 

дополнительного образования 

школьников в сфере технического 

творчества; 

Владеть:  

основными приемами работы с 

профессиональными базами данных и 

другими информационными 

источниками по техническим и 

технологическим дисциплинам для 

разработки и реализации 

образовательных программ 

дополнительного образования 

школьников в сфере технического 

творчества. 

 

2. Место дисциплины в структуре ООП бакалавриата  

Данная дисциплина относится к обязательным дисциплинам вариативной 

части профессионального цикла. 

Дисциплина ориентирует на подготовку к учебно-воспитательной, 

социально-педагогической, культурно-просветительной, научно-методической и 

организационно-управленческой деятельности, ее изучение способствует 

решению следующих типовых задач профессиональной деятельности: 

в области учебно-воспитательной деятельности: 

 осуществление процесса обучения технологии в соответствии с 

образовательной программой; 

 планирование и проведение учебных занятий по технологии с учетом 

специфики тем и разделов программы и в соответствии с учебным планом; 

 использование современных научно обоснованных приемов, методов и 

средств обучения технологии, в том числе технических средств обучения, 

информационных и компьютерных технологий; 

 применение современных средств оценивания результатов обучения; 

 реализация личностно-ориентированного подхода к образованию и развитию 

обучающихся с целью создания мотивации к обучению; 

 работа по обучению и воспитанию с учетом коррекции отклонений в 

развитии; 

в области социально-педагогической деятельности: 

 проведение профориентационной работы; 

в области культурно-просветительной деятельности: 

 формирование общей культуры учащихся; 

в области научно-методической деятельности: 

 выполнение научно-методической работы, участие в работе научно-

методических объединений; 

 самоанализ и самооценка с целью повышение своей педагогической 

квалификации; 

в области организационно-управленческой деятельности: 



 рациональная организация учебного процесса с целью укрепления и 

сохранения здоровья школьников; 

 обеспечение охраны жизни и здоровья учащихся во время образовательного 

процесса; 

 организация контроля за результатами обучения и воспитания; 

 организация самостоятельной работы и внеурочной деятельности учащихся.  
 

Задачами дисциплины являются 

 подготовка специалистов к научно-исследовательской работе и творческой 

инновационной деятельности в области анализа и синтеза  мехатронных и 

робототехнических  систем и систем управления мехатронными и 

робототехническими модулями и системами, а также к научно-

исследовательской работе в междисциплинарных областях путем 

модификации существующих или разработки новых методов и 

алгоритмов, исходя из задач конкретного исследования. 

 подготовка специалистов к проектной деятельности в области создания и 

внедрения мехатронных и робототехнических систем, систем управления 

мехатронными и робототехническими модулями и системами, 

востребованных на мировом рынке и позволяющих осуществлять сбор, 

пространственный анализ и интерпретацию данных в различных, в том 

числе в междисциплинарных, областях производства и человеческой 

деятельности. 

 подготовка специалистов к поиску и получению новой информации, 

необходимой для решения задач в области интеграции знаний 

применительно к проектированию средств мехатроники и робототехники 

и их систем управления, к активному участию в инновационной 

деятельности. 
 

3. Объем дисциплины (модуля) в зачетных единицах с указанием 

количества академических часов, выделенных на контактную работу 

обучающихся с преподавателем (по видам занятий) и на самостоятельную 

работу обучающихся 

 

Общая трудоемкость (объем) дисциплины (модуля) составляет 4 зачетных 

единицы (ЗЕТ), 144 академических часа. Курсовая работа не планируется. 

 

3.1. Объѐм дисциплины (модуля) по видам учебных занятий (в часах)  

Объѐм дисциплины 

Всего часов 
для очной 

формы 

обучения 

для заочной 

/очно-заочной 

формы 

обучения 

Общая трудоемкость дисциплины 144 144 

Контактная работа обучающихся с преподавателем 

(по видам учебных занятий) (всего) 

44 10 

Аудиторная работа (всего): 44 20 



Объѐм дисциплины 

Всего часов 
для очной 

формы 

обучения 

для заочной 

/очно-заочной 

формы 

обучения 

в т. числе:   

Лекции 16 6 

Семинары, практические занятия   

Лабораторные работы 28 14 

В т.ч.  в интерактивной форме 14 2 

Внеаудиторная работа (всего)   

Самостоятельная работа обучающихся (всего) 66 115 

Промежуточная аттестация обучающегося 

(экзамен) 

36 9 

 

4. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам 

(разделам) с указанием отведенного на них количества академических 

часов и видов учебных занятий  

4.1. Разделы дисциплины (модуля) и трудоемкость по видам учебных 

занятий (в академических часах) 

для очной формы обучения 

№ 

п/п 

Раздел 

дисциплины 

О
б
щ

а
я

 

т
р

у
д
о
ѐм

к
о
ст

ь
 

(ч
а

са
х)

 

Виды учебных занятий, включая 

самостоятельную работу 

обучающихся и трудоемкость  

(в часах) 
Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости 

аудиторные  

учебные занятия 

самостоятель

ная работа 

обучающихся 
всего лекции семинары, 

практические 

занятия 

1.  Определения и 

терминология 

мехатроники. 

Принципы 

мехатроники. Методы 

построения 

мехатронных 

устройств 

8 4  4 Опрос 

2.  Промышленные 

роботы, основные 

понятия, 

классификация ПР  

8 2  6 Опрос 

3.  Принципы построения 

промышленных 

роботов, их 

характеристики  

12 2 4 6 Защита 

лабораторных 

работ 

4.  Кинематика 

манипуляторов 

10 2 4 4 Защита 

лабораторных 

работ 

5.  Прямая и обратная 6 2  4 Опрос 



№ 

п/п 

Раздел 

дисциплины 

О
б

щ
а

я
 

т
р

у
д
о

ѐм
к

о
ст

ь
 

(ч
а

са
х)

 

Виды учебных занятий, включая 

самостоятельную работу 

обучающихся и трудоемкость  

(в часах) 
Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости 

аудиторные  

учебные занятия 

самостоятель

ная работа 

обучающихся 
всего лекции семинары, 

практические 

занятия 

задачи кинематики 

манипуляторов 

6.  Расчѐт характеристик 

манипуляторов  

промышленных 

роботов  

12  6 6 Защита 

лабораторных 

работ 

7.  Приводы мехатронных 

устройств, 

промышленных 

роботов и 

вспомогательного 

оборудования 

14 2 6 6 Защита 

лабораторных 

работ 

8.  Принципы и системы 

управления 

мехатронных и 

робототехнических 

устройств. 

16 2 6 8 Защита 

лабораторных 

работ 

9.  Всего 108 18 26 64  

10.  Промежуточный 

контроль 

   36  

 

для заочной формы обучения 

№ 

п/п 

Раздел 

дисциплины 

О
б
щ

а
я

 

т
р

у
д
о
ѐм

к
о
ст

ь
 

(ч
а

са
х)

 

Виды учебных занятий, включая 

самостоятельную работу 

обучающихся и трудоемкость  

(в часах) 
Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости 

аудиторные  

учебные занятия 

самостоятель

ная работа 

обучающихся 
всего лекции семинары, 

практические 

занятия 

1.  Определения и 

терминология 

мехатроники. 

Принципы 

мехатроники. Методы 

построения 

мехатронных 

устройств 

10 1  9 Опрос 

2.  Промышленные 

роботы, основные 

понятия, 

классификация ПР  

12 1  11 Опрос 

3.  Принципы построения 

промышленных 

25 1 1 23 Защита 

лабораторных 



№ 

п/п 

Раздел 

дисциплины 

О
б

щ
а

я
 

т
р

у
д
о

ѐм
к

о
ст

ь
 

(ч
а

са
х)

 

Виды учебных занятий, включая 

самостоятельную работу 

обучающихся и трудоемкость  

(в часах) 
Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости 

аудиторные  

учебные занятия 

самостоятель

ная работа 

обучающихся 
всего лекции семинары, 

практические 

занятия 

роботов, их 

характеристики  

работ 

4.  Кинематика 

манипуляторов 

17 1 1 15 Защита 

лабораторных 

работ 

5.  Прямая и обратная 

задачи кинематики 

манипуляторов 

11 1  10 Опрос 

6.  Расчѐт характеристик 

манипуляторов  

промышленных 

роботов  

19  1 18 Защита 

лабораторных 

работ 

7.  Приводы мехатронных 

устройств, 

промышленных 

роботов и 

вспомогательного 

оборудования 

18  1 17 Защита 

лабораторных 

работ 

8.  Принципы и системы 

управления 

мехатронных и 

робототехнических 

устройств. 

23 1 2 20 Защита 

лабораторных 

работ 

9.  Всего 135 6 6 123  

10.  Промежуточная 

аттестация 

   9  

 

 

4.2 Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам 

(разделам) 

 

№ 

п/п 

Наименование раздела 

дисциплины 
Содержание  

1 Определения и терминология мехатроники. Принципы мехатроники. Методы 

построения мехатронных устройств 

Содержание лекционного курса 

1.1. Определения и 

терминология 

мехатроники 

Предпосылки развития мехатроники и робототехники 

области применения мехатроннных и робототехнических 

систем. Преимущества мехатронных устройств и систем. 

Определение мехатроники, как новой области науки и 

техники. Триединая сущность мехатронных систем. Факторы, 

обусловившие развитие МС. Тенденции изменения и 

ключевые требования мирового рынка в области 



№ 

п/п 

Наименование раздела 

дисциплины 
Содержание  

мехатроники. 

1.2. Принципы 

мехатроники. Методы 

построения 

мехатронных 

устройств. 

Поколения мехатронных модулей.  Структура 

автоматической машины, созданной на основе 

традиционного и мехатронного подходов в их 

проектировании. Сущность мехатронного подхода в 

проектировании и эксплуатации МС. Потенциально 

возможные точки интеграции функциональных элементов в 

мехатронные модули.  Методы построения мехатронных 

устройств. 

2 Промышленные роботы, основные понятия, классификация ПР 

Содержание лекционного курса 

2.1 Общие сведения о 

промышленных 

роботах 

Промышленный робот, определение. Функциональная 

схема ПР. Структурная схема ПР. Поколения роботов. 

Роботы с программным управлением, адаптивные роботы, 

интеллектуальные роботы. 

3 Принципы построения промышленных роботов, их характеристики 

Содержание лекционного курса 

3.1 Роботы, традиционные, 

перспективные области 

их применения. 

Роботы, традиционные, перспективные области их 

применения. Предметная область робототехники. Роботы, 

определение. Структурная схема робота. 

Темы лабораторных занятий 
3.2 Кинематические схемы 

ПР. 

Системы координатных перемещений, рабочее 

пространство, рабочая зона ПР. Классификация 

промышленных роботов (4 часа). 

3.3 Принципы построения 

ПР 

Агрегатный, агрегатно - модульный, модульный 

принципы построения (4 часа). 

3.4 Номенклатура 

основных технических 

характеристик ПР 

Определение основных технических характеристик ПР, 

параметрические ряды этих характеристик (4 часа). 

4 Кинематика манипуляторов 

Содержание лекционного курса 

4.1 Матрицы поворота. Матрица поворота вокруг произвольной оси. 

Представление матриц поворота через углы Эйлера. 

Геометрический смысл матриц поворота. Однородные 

координаты и матрицы преобразований.  Геометрический 

смысл однородной матрицы преобразования. Однородная 

матрица композиции преобразований. 

Темы лабораторных занятий 
4.2 Звенья, сочленения и их 

параметры. 

Представление Денавита — Хартенберга (4 часа). 

5 Прямая и обратная задачи кинематики манипуляторов 

Содержание лекционного курса 

5.1 Прямая и обратная 

задачи кинематики 

манипуляторов 

Прямая задача кинематики. Уравнения кинематики 

манипулятора. Обратная задача кинематики. Метод обратных 

преобразований. Геометрический подход в решении обратной 

задачи кинематики 

6 Расчѐт характеристик манипуляторов  промышленных роботов 

Темы лабораторных занятий 

6.1 Расчѐт погрешности 

позиционирования ПР 

Точностной расчѐт манипулятора: постановка задачи. 

Расчѐт погрешности позиционирования ПР модульного типа 



№ 

п/п 

Наименование раздела 

дисциплины 
Содержание  

модульного типа при 

отработке программных 

движений. 

при отработке программных движений (4 часа). 

6.2 Расчѐт погрешности  

позиционирования ПР с 

управлением по 

степеням подвижности 

по положению. 

Расчѐт погрешности  позиционирования ПР с 

управлением по степеням подвижности по положению (4 

часа). 

6.3 Определение 

допустимых 

погрешностей по 

степеням подвижности 

ПР с управлением по 

положению по заданной 

погрешности 

позиционирования 

объекта 

манипулирования. 

Определение допустимых погрешностей по степеням 

подвижности ПР с управлением по положению по заданной 

погрешности позиционирования объекта манипулирования (4 

часа). 

7 Приводы мехатронных устройств, промышленных роботов и вспомогательного 

оборудования 

Содержание лекционного курса 

7.1 Типы приводов, 

используемых в  

мехатронике и 

робототехнике 

Типы приводов, используемых в  мехатронике и 

робототехнике, их сравнительный анализ. Пневмоприводы 

промышленных роботов, область их применения. Принцип 

действия поршневых пневмоприводов. Элементы схем 

управления пневмоприводов. Типовые принципиальные 

пневматические схемы приводов. 

Темы лабораторных занятий 
7.2 Силовой расчѐт 

пневмоцилиндров. 

Силовой расчѐт пневмоцилиндров (4 часа). 

7.3 Расчѐт основных 

параметров 

пневмоцилиндров. 

Расчѐт основных параметров пневмоцилиндров (4 часа). 

7.4 Торможение и 

демпфирование 

движений поршня в 

пневмоцилиндре. 

Использование механических и гидравлических 

демпферов для торможения.Принцип их действия, расчѐт 

основных параметров. Торможение за счѐт расхода рабочего 

тела. Схемы торможения дросселированием рабочего тела и 

противодавлением, расчѐт основных параметров режима 

торможения (4 часа). 

8 Принципы и системы управления мехатронных и робототехнических устройств. 

Содержание лекционного курса 

8.1 Цикловое, 

позиционное, 

контурное управление 

Цикловое, позиционное, контурное управление,  

структурные схемы систем с таким управлением. Принципы 

построения систем интеллектуального управления в 

мехатронике. 

Темы лабораторных занятий 
8.2 Иерархия управления в 

системах. 

Иерархия управления в системах (4 часа). 

8.3 Системы управления 

исполнительного и 

тактического уровней. 

Системы управления исполнительного и тактического 

уровней (4 часа). 



 
 

5. Перечень учебно-методического обеспечения для самостоятельной 

работы обучающихся по дисциплине (модулю)  
 

1. Сторожев, В. В. Системотехника и мехатроника технологических машин и обору- дования 

[Электронный ресурс] : Монография / В. В. Сторожев, Н. А. Феоктистов; под ред. д.т.н., 

профессора Феоктистова Н. А. — М.: Издательско-торговая корпорация «Дашков и К°», 

2015. — 412 с. - ISBN 978-5-394-02468-9 - Режим доступа: 

http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=513143 

2. Динамика мехатронных систем / ЖмудьВ.А., ФранцузоваГ.А., ВостриковА.С. - Новосиб.: 

НГТУ, 2014. - 176 с.: ISBN 978-5-7782-2415-5- Режим доступа: 

http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=546220 

3. Компоненты приводов мехатронных устройств : учебное пособие / С.В. Пономарев, А.Г. 

Дивин, Г.В. Мозгова,  и др. ; Министерство образования и науки Российской Федерации, 

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение высшего 

профессионального образования «Тамбовский государственный технический 

университет». - Тамбов : , 2014. - 295 с. : ил., табл., схем. - Библиогр. в кн.. - ISBN 978-5-

8265-1294-4 ; То же [Электронный ресурс]. - URL: 

http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=277916 . 

4. Захватные устройства промышленных роботов и манипуляторов: Учебное пособие / А.А. 

Москвичев, А.Р. Кварталов, Б.В. Устинов. – М.: Форум : Инфра-М, 2015. – 176 с. (Высшее 

образование. Бакалавриат). – URL: http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=483005 

 
 

6. Фонд оценочных средств для проведения промежуточной 

аттестации обучающихся по дисциплине (модулю) 
 

 6.1. Типовые контрольные задания или иные материалы  

6.1.1. Экзамен 

Результаты экзамена определяются оценками «отлично», «хорошо», 

«удовлетворительно», «неудовлетворительно». При определении критерия выставления 

оценок учитываются уровень приобретенных компетенций студента по составляющим 

«знать», «уметь», «владеть». Компонент «знать» оценивается теоретическими вопросами по 

содержанию дисциплины, компоненты «уметь» и «владеть» - практикоориентированными 

заданиями. Важное значение имеют объем, глубина знаний, аргументированность и 

доказательность умозаключений студента, а также общий кругозор студента. 

При выставлении оценки экзаменатор руководствуется следующим: 

 оценка «отлично» выставляется студенту, показавшему всесторонние, 

систематизированные, глубокие знания учебной программы, усвоившему основную 

литературу и знакомый с дополнительной литературой; как правило, оценка «отлично» 

выставляется студентам, усвоившим взаимосвязь основных понятий изучаемой дисциплины с  

сопряженными дисциплинами, а также их  значение  для   приобретаемой   профессии,   

проявившим   творческие  способности   в понимании курса (посредством приведения 

примеров); 

 оценки «хорошо» заслуживает студент, обнаруживший полное знание учебно-

программного материала, усвоивший основную литературу, рекомендованную в программе, 

но недостаточно глубоко изучивший дополнительные материалы по изучаемой дисциплине; 

как правило, оценка «хорошо» выставляется студентам,  показавшим систематический 

характер знаний по дисциплине и способным к их самостоятельному пополнению и 

обновлению; 

 оценки «удовлетворительно» заслуживает студент, обнаруживший знание основного 



учебно-программного материала в минимальном объеме, достаточном для дальнейшей учебы 

и предстоящей работы по профессии, знакомый с основной литературой. Как правило, оценка 

«удовлетворительно», выставляется студентам, допустившим погрешности в ответе на   

экзамене,   но   обладающим   необходимым   потенциалом   для   их   устранения   под 

руководством преподавателя; 

 оценка «неудовлетворительно» выставляется студенту, обнаружившему значительные 

пробелы в знаниях основного учебно-программного материала, допустившему 

принципиальные ошибки в ответе на экзамене. 

 

6.2  Методические материалы, определяющие процедуры оценивания знаний, 

умений, навыков и (или) опыта деятельности, характеризующие этапы 

формирования компетенций 

 

Промежуточная аттестация по дисциплине зачет включает следующие формы контроля: 

тестирование. 

С целью определения уровня овладения компетенциями, закрепленными за 

дисциплиной, в заданные преподавателем сроки проводится текущий и промежуточный 

контроль знаний, умений и навыков каждого обучающегося. Все виды текущего контроля 

осуществляются на практических занятиях.. При оценке компетенций принимается во 

внимание формирование профессионального мировоззрения, определенного уровня культуры, 

этические навыки, навыки владения вычислительной техникой и программными продуктами 

для решения практических задач. Процедура оценивания компетенций обучающихся основана 

на следующих стандартах: 

1. Периодичность проведения оценки (1 раз в неделю). 

2. Многоступенчатость: оценка (как преподавателем, так и студентами группы) и 

самооценка обучающегося, обсуждение результатов и комплекс мер по устранению 

недостатков. 

3. Единство используемой технологии для всех обучающихся, выполнение условий 

сопоставимости результатов оценивания. 

Балльно-рейтинговая оценка результатов учебной работы обучающихся по видам (БРС) 
Составляю

щие учебной 

работы 

Сумма 

баллов 

Учебная 

деятельность 

студента 

Оценка в аттестации Баллы 

 

Текущая 

учебная работа 

в семестре 

60 Посещение 

занятий по 

расписанию. 

1-2 балл   посещение  1 занятия  

 

6 – 12 

Лабораторные 

работы  

2 балла  - посещение 1 практического 

или лабораторного занятия и выполнение 

работы на 51-65% 

3 балла  - посещение 1 практического 

или лабораторного занятия и выполнение 

работы на 66-85% 

4 балла – посещение 1 занятия и 

существенный вклад на занятии в работу 

всей группы, самостоятельность и 

выполнение работы на 86-100% 

16 - 32 

Контрольная 

работа 

24 балла (пороговое значение) 

46 баллов (максимальное значение) 

29-40 

Итого по текущей работе в семестре 51 - 100 

Промежуто

чная аттестация 

(зачет)  

40 

(100 

баллов 

приведен

ной 

шкалы) 

Тест. 

 

10 балла (пороговое значение) 

20 баллов (максимальное значение) 

10 - 20 

 

 

Практическая часть  

10 баллов (пороговое значение) 

20 баллов (максимальное значение) 

10 - 20 



 

 

7. Перечень основной и дополнительной учебной литературы, 

необходимой для освоения дисциплины (модуля) 

а) основная учебная литература: 

 
 Основная литература   

1. Сторожев, В. В. Системотехника и мехатроника 

технологических машин и обору- дования 

[Электронный ресурс] : Монография / В. В. Сторожев, 

Н. А. Феоктистов; под ред. д.т.н., профессора 

Феоктистова Н. А. — М.: Издательско-торговая 

корпорация «Дашков и К°», 2015. — 412 с. - ISBN 978-

5-394-02468-9 - Режим доступа: 

http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=513143 
 

2015  

2. Динамика мехатронных систем / ЖмудьВ.А., 

ФранцузоваГ.А., ВостриковА.С. - Новосиб.: НГТУ, 

2014. - 176 с.: ISBN 978-5-7782-2415-5- Режим доступа: 

http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=546220 

2014  

 Компоненты приводов мехатронных устройств : 

учебное пособие / С.В. Пономарев, А.Г. Дивин, Г.В. 

Мозгова,  и др. ; Министерство образования и науки 

Российской Федерации, Федеральное государственное 

бюджетное образовательное учреждение высшего 

профессионального образования «Тамбовский 

государственный технический университет». - Тамбов : 

, 2014. - 295 с. : ил., табл., схем. - Библиогр. в кн.. - 

ISBN 978-5-8265-1294-4 ; То же [Электронный ресурс]. 

- URL: 

http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=277916 . 

 

2014  

 Захватные устройства промышленных роботов и 

манипуляторов: Учебное пособие / А.А. Москвичев, 

А.Р. Кварталов, Б.В. Устинов. – М.: Форум : Инфра-М, 

2015. – 176 с. (Высшее образование. Бакалавриат). – 

URL: http://znanium.com/catalog.php?bookinfo=483005 

 

2015  

 

 

8. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети 

«Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля)   
В ходе самостоятельной работы студентам могут понадобиться следующие электронные 

ресурсы: 

1. Новая электронная библиотека – www.newlibrary.ru  

2.  Российское образование (федеральный портал) – www.edu.ru  

3.  ЭБС ―Знаниум» - www.znanium.com 

Итого по промежуточной аттестации (зачету)  (51 – 

100% по 

приведенной 

шкале) 

20 – 40 б. 

Суммарная оценка по дисциплине/ Сумма баллов по текущей и промежуточной аттестации   51 – 100 б. 

http://www.newlibrary.ru/
http://www.edu.ru/
http://www.znanium.com/


4. Универсальная справочная база данных – www.ivis.ru 

 

9. Методические указания для обучающихся по освоению дисциплины 

(модуля) 
При подготовке к практическим занятиям обучающимся необходимо изучить 

основную литературу, ознакомиться с дополнительной литературой, новыми 

публикациями в периодических изданиях: журналах, газетах и т.д. При этом учесть 

рекомендации преподавателя и требования учебной программы. В ходе подготовки к 

практическим занятиям необходимо подготавливать материал, заданный к данной 

лабораторной работе. 

Методические указания размещены на сайте НФИ КемГУ https://eios.nbikemsu.ru/ 

 

 

10. Описание материально-технической базы, необходимой для 

осуществления образовательного процесса по дисциплине, используемого 

программного обеспечения  
Материально-техническая база 

Учебные занятия по дисциплине проводятся в учебных аудиториях НФИ КемГУ: 

Мехатроника 223 Лаборатория электроники, 

радиотехники и автоматики. Учебная 

аудитория для проведения: 

- занятий семинарского 

(практического) типа 

- текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Специализированная (учебная) 

мебель: доска меловая, столы, стулья 

Лабораторное оборудование: 

комплекс лабораторный для изучения 

курса «Радиоприемные устройства», 

паяльная станция, фен паяльный, 

осциллографы, генераторы сигналов, 

генератор радиочастот, 

автотрансформатор, мультиметр. 

654027, Кемеровская 

область - Кузбасс, г. Новокузнецк, 

пр-кт Пионерский, д.13, пом.1 

 

 
 

Составитель (и): Коткин С.Д., доц. каф. ИОТД 
(фамилия, инициалы и должность преподавателя (ей)) 

 

http://www.ivis.ru/
https://eios.nbikemsu.ru/

